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介绍：本书分别阐述机器人学的概况；机器人学的数学基础；机器人运动议程的表示与求

解；机器人动力学方程、动态特性和静态特性；机器人的控制原理和控制方法；机器人规

划问题；机器人的程序设计；机器人的应用；最后，分析机器人学的现状，并展望机器人

学的未来。

说明：登录教客网（https://www.jiaokey.com/book/detail/10319530.html）查找全本
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