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介绍：这是与新南洋合作的“智能制造专业群建设”丛书之一。本课程主要介绍ABB工业

机器人的技术与应用，书中所采用的ABB工业机器人操作系统为RobotWare6.6版本。本书

围绕机器人的认识、基本操作到程序编写进行了详细讲解，每一个内容都通过详细的实例

进行了讲解操作，让读者了解与操作和编程作业相关的每一项具体操作方法，从而使读者

对ABB工业机器人的软件、硬件方面有全面的认识。本书适合从事ABB工业机器人应用的操

作与编程人员以及职业院校制造大类和电子信息大类相关专业学生。这是与新南洋合作的

“智能制造专业群建设”丛书之一。本书介绍工业机器人的组成、结构、常用传动方式以

及机械结构设计流程、方法和选用，使学生掌握一般机器人机构、机械的设计和选用的基



本方法。帮助读者建立一般机械测绘的能力，建立公差配合、形位公差、机械零部件强度、

刚度的概念。
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