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介绍：针对空间站多臂机器人代替航天员进行舱内外移动作业的应用需求，本书主要内容

包括空间站多臂机器人机构设计、冗余自由度多臂协调运动分析与规划、空间复杂环境下

基于视觉目标识别与定位和机器人移动作业控制方法等问题。作者大量分析和总结了空间

站机器人领域内各类最新文献，并以作者的博士论文、以及国家自然基金、国家863计划、

国家科技支撑计划等项目的研究成果为基础，提出了一种多臂空间站服务机器人，为实现

机器人在空间大范围运动与作业提供了一种可能的解决方案。



说明：登录教客网（https://www.jiaokey.com/book/detail/14643683.html）查找全本
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空间站多臂机器人运动控制研究 评论地址：https://www.jiaokey.com/book/detail/146

43683.html
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